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Mathématiques pour
economistes

Algebre

t ouvrage est un manuel de mathématiques consacré a I'algébre, et plus

rticuliérement & I'algébre linéaire. Spécialement congu pour les étudiants en

ences économiques et gestion — DEUG de sciences économiques, administration

bnomique et sociale (AES), sciences sociales ; BTS et IUT tertiaires, préparations
concours des grandes écoles commerciales, des écoles normales supérieures,

s ENSAE -, ce livre a pour ambition de proposer une formation mathématique
pléte et adaptée a la discipline économique.

catalogue de recettes, ni succession de démonstrations, il s'inscrit dans la
ntinuité de |'enseignement dispensé au lycée. L'auteur, s'appuyant sur une
marche pédagogique progressive et avec une trés grande clarté, présente ainsi
cessivement :
e caleul algébrique élémentaire ;
es grands principes d'algébre linéaire ;
'ensemble du calcul linéaire, y compris le calcul bilinéaire.

. Erincipcles notions abordées sont rendues plus accessibles grace a de trés
mbreux exemples commentés.
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