TECHNOSUP

sssssssssssssssssssssssssssssss GNEMENTS SUPERIEURS

SCIENCES INDUSTRIELLES

Cinématique graphique

Cours et exercices corrigés

Francts ESNAULT




Table des matiéres

CHAPITRE 1: L'ESSENTIEL

. DESIGNATION DU VECTEUR-VITESSE LINEAIRE

. REPRESENTATION SCHEMATIQUE DES MECANISMES PLANS
. CLASSIFICATION DES MOUVEMENTS

3.1 Désignation des mouvements plans
3.2 Exercice-type : presse
3.3 Exercice-type : cric mécanique

- MOUVEMENT DE ROTATION AUTOUR D'UN AXE

4.1 Détermination graphique du vecteur-vitesse par la méthode du triangle des vitesses
4.2 Exercice-type : plaque-support d'échantillons

. MOUVEMENT DE TRANSLATION RECTILIGNE

3.1 Caractéristique du mouvement de translation rectiligne

5.2 Génération du mouvement de translation rectiligne
5.2.1 Expression de la vitesse linéaire pour le systéme vis-écrou
5.2.2 Expression de la vitesse linéaire générée par un vérin

5.3 Exercice-type : mise en ceuvre d'un systéme vis-écrou

5.4 Exercice-type : mise en ceuvre d'un vérin hydraulique

MOUVEMENT DE TRANSLATION CIRCULAIRE

6.1 Caractéristique du mouvement de translation circulaire
6.2 Exercice-type : suspension

. LOIDE COMPOSITION DES VECTEURS-VITESSE

7.1 Présentation générale

7.2 Cas particulier de la loi de composition des vecteurs-vitesse
7.3 Cas général de la loi de composition des vecteurs-vitesse
7.4 Recherche d'un vecteur-vitesse manquant

75 Exercice-type : monte-charge

EQUIPROJECTIVITE DU VECTEUR-VITESSE

8.1 Enoncé de la propriété de 1'équiprojectivité
%2 Exercice-type : élément guidé dans deux glissiéres
83 Précautions & prendre pour appliquer la propriété de I'équiprojectivité




. CENTRE INSTANTANE DE ROTATION

9.1 Introduction

9.2 Définition du centre instantané de rotation (C.LR.)..cuvurimmimmsmsmscnsinminesnsssmessiinssssensns 38
9.3 Détermination graphique du C.LR. cccccciiciiiinniniimsnimmiisinimmmoismmmsses 38
0.4 TIOHBAHON Uil €1 R.cciiicosmmmmmimssimosivssiesiasimisitisisssinitymsssismaasinassisnisegsnatdtsinssese 39
9.5 Précaution a prendre pour déterminer un C.LR ... 40
9.6 Exercice-type : poussoir

A SAVOIR

CHAPITRE 2 : EXERCICES RESOLUS ........cccccoieimninninnninnssinesanas 47
1. APPLICATION DE LA METHODE DU TRIANGLE DES VITESSES

1.1 Lame de tondeuse a gazon
1.2 Barriére basculante
1.3 Touret & meuler

2. APPLICATION DE LA METHODE DE L'EQUIPROJECTIVITE

2.1 Capot de machine agricole
2.2 Pelleteuse

2.3 Essoreuse a salade

2.4 Pistolet a peinture animé

3. MOUVEMENT DE TRANSLATION RECTILIGNE
3.1 Mécanisme de mise a la masse
3.2 Portique motorisé

3.3  Vérin de levage

4. MOUVEMENT DE TRANSLATION CIRCULAIRE

4.2 Dispositif de bridage
4.3 Tracto-pelle

5.ROTATION AUTOUR D'UN AXE INSTANTANE

5.1 Trappe de remorque agricole
5.2 Container a caisses

5.3 Vérin écarteur

5.4 Rappel de fermeture de porte

6. COMPOSITION DE MOUVEMENTS

6.1 Fermeture de récipient

6.2 Hayon arri¢re de véhicule automobile

6.3 Dispositif d'ancrage pour portail roulant

6.4 Mécanisme de transformation de mouvement pour scie sauteuse




: CRIC HYDRAULIQUE
. VARIATEUR A COURROIE

. AGRAFEUSE DE BUREAU (DE FAIBLE CAPACITE)
. MALAXEUR

19. AGRAFEUSE DE BUREAU (DE FORTE CAPACITE)
20. MECANISME DE PHOTOCOPIEUSE

. BAIGNOIRE INCLINABLE
. POMPE HYDRAULIQUE
. LEVE-VITRE

. CHASSE-NEIGE : relevage de I'étrave
. CHASSE-NEIGE : modification de la largeur de 'étrave
. BOBCAT

CHAPITRE 5 : CORRIGES du chapitre 2

CORRIGE DE L'EXERCICE 1.1.
CORRIGE DE L'EXERCICE 1.2.
CORRIGE DE L'EXERCICE 1.3.
CORRIGE DE L'EXERCICE 2.1.
CORRIGE DE L'EXERCICE 2.2. pages 54
CORRIGE DE L'EXERCICE 2.3. pages 56
CORRIGE DE L'EXERCICE 2.4. pages 58
CORRIGE DE L'EXERCICE 3.1.
CORRIGE DE L'EXERCICE 3.2.

10 CORRIGE DE L'EXERCICE 3.3. page 62
11. CORRIGE DE L'EXERCICE 4.1,

o I N




12. CORRIGE DE L'EXERCICE 4.2.
13. CORRIGE DE L'EXERCICE 4.3,
14. CORRIGE DE L'EXERCICE 35.1.
15. CORRIGE DE L'EXERCICE 5.2.
16. CORRIGE DE L'EXERCICE 5.3.
17. CORRIGE DE L'EXERCICE 5.4,
18. CORRIGE DE L'EXERCICE 6.1.
19. CORRIGE DE L'EXERCICE 6.2.
20. CORRIGE DE L'EXERCICE 6.3.
21. CORRIGE DE L'EXERCICE 6.4.

CHAPITRE 6 : ELEMENTS DE CORRIGES

Du chapitre 3

BARRIERE DE PARKING

SIEGE ARRIERE RABATTABLE DE MONOSPACE
RETROPROJECTEUR ........... FELUUURRRI I HEPMERESIBR L S SR8 - %, - S L0
CRIC HYDRAULIQUE

VARIATEUR A COURROIE

AGRAFEUSE DE BUREAU (DE FAIBLE CAPACITE)
MALAXEUR

MONTE-CHARGE POUR CAMION

AGRAFEUSE DE TAPISSIER

PORTE DE BUS

. PINCE DE ROBOT

. SAUTERELLE

. PONT ELEVATEUR

. VIDANGE DE LAVABO

. PORTE DE GARAGE

. PINCE ERGONOMIQUE

. POMPE DOSEUSE

. ESCABEAU

. AGRAFEUSE DE BUREAU (DE FORTE CAPACITE)
. MECANISME DE PHOTOCOPIEUSE

S0 =[G L b ST S

B b et ek bk et et et e e et D)

Du chapitre 4

BAIGNOIRE INCLINABLE

POMPE HYDRAULIQUE
LEVE-VITRE

ESSUIE-GLACE

SUSPENSION D'AUTOMOBILE
CHASSE-NEIGE : relevage de l'étrave
CHASSE-NEIGE : modification de la largeur de I'étrave
BOBCAT

COMMANDE DE DIRECTION
PORTE D'AUTOBUS

SUSPENSION DE MOTO
MALAXEUR

e R oo o




