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Méthodes de calcul numeérique est avant tout un outil proposé aux
étudiants, techniciens, ingénieurs, chercheurs de toutes disciplines
confrontés a des probléemes de simulation, modélisation,
conception assistée par ordinateur, ingénierie, etc. Ces problemes
conduisent, souvent a des formulations mathématiques n'ayant pas
de solution analytique, mais peuvent étre résolus par voie
numeérique, a l'aide d'un ordinateur en utilisant un langage de
programmation structuré, ou méme simplement d'une calculatrice
programmable, voire d'un tableur.

Le premier volume traite des racines d'équations, systémes
d'équations, valeurs propres et vecteurs propres.

Le second volume, qui s’appuie sur les acquis du premier, traite des
méthodes de collocation, de moindres carrés, de dérivation,
d’intégration, de résolution d'équations différentielles et
d’équations aux dérivées partielles, ainsi que des méthodes de
Monte Carlo.

Lensemble comporte 165 algorithmes, 212 exercices corrigés et
167 figures.
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méthodes de résolution de I'équation de Boltzmann.
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