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FLECTRONIQUE

Série Electronique appliquée

Dominique Paret

LE BUS CAN - DESCRIPTION
De la théorie a la pratique

Les liaisons séries, pour réaliser des Réseaux Locaux (LAN : Local Area
Network), sont simples et économiques.

Le CAN (Controller Area Network), développé par la société Bosch, fait partie
des protocoles de communication de données les plus utilisés pour former
des réseaux (bus...) de ce type, rapides, fiables, performants et peu onéreusx,
dans de trés nombreux domaines : automobile, industriel, immotique. ..

Cet ouvrage présente de fagon trés détaillée ce concept ainsi que les
composants, leurs applications et outils de développement associés. La
grande richesse de fonctionnement de ce protocole ne pose pas de
problémes de compréhension, grace a la description claire, pédagogique et
divertissante qu’en fait |'auteur. Ainsi cet ouvrage assure-t-il une prise en
main rapide et aussi aisée que possible du bus CAN, tant par des
professionnels chevronnés que par des étudiants néophytes.
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