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ALGEBRE LINEAIRE

POUR HEC ET INGENIEURS COMMERCIAUX

Outil de base pour la modélisation mathématique des phénoménes

économiques, 'algébre linéaire est présentée, dans cet ouvrage, avec rigueur,

précision et intuition géométrique. Sont exposés les résultats les plus

fondamentaux de la théorie :

¢ le calcul matriciel comme outil de modélisation : systemes d’équations,
applications linéaires, formes quadratiques;

* la détermination et I'utilisation des invariants associés a une matrice : rang,
déterminant, valeurs propres et vecteurs propres;

* la détermination du genre d'une forme quadratique,

* la géométrie des applications linéaires.

Cet ouvrage est le second d’une série de quatre couvrant un programme
complet de mathématiques destiné aux étudiants des HEC et du premier
cycle en sciences économiques et gestion.
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