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Ce premier volume relatif aux structures en béton traite la
technologie du matériau composite béton-acier (y compris la
précontrainte), les bases de calcul et les détails de construction.

Les explications ont un caractère général, les développements
numériques tiennent compte des nouvelles normes SIA 160 (char­
ges, sécurité) et 162 (béton armé et précontraint). Par consé­
quent, l'accent est mis sur le dimensionnement d'après la théorie
de la plasticité (répartition des efforts intérieurs et vérifications des
sections) ainsi que sur la détermination des sollicitations en
service basée sur un calcul élastique (contraintes aux états non
fissuré ou fissuré). Dans les différents chapitres, les problèmes
sont d'abord exposés pour le béton armé, puis élargis au béton
précontraint, en particulier à la précontrainte partielle.

De nombreux exemples d'application complètent cet ouvrage
largement illustré qui s'adresse aux étudiants, mais également
aux ingénieurs de la pratique s'intéressant aux bases scienti­
fiques des normes modernes nationales et internationales (Code
Modèle CEB/FIP, Eurocodes de la CCE).
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