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Pour ‘ealculer Jnverse M ' :=(8;,
» 3 et de déterminant 4 non nul,
nsposeée "M= (y; ).
i-ieme ligne et .z j-ieme colonne;
<rminant de 1= matrice d’ordre 2 ainsi obtenue;
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-+pN€ ce déterminant par 1 si f+ / est pair, par — | dans le cas contmn..,
~quotient par 4 de la valeur trcuvée est égal a Bi;-
= Retrouver par ce proc 3
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Soient d’autre part U une application linéaire de £ dans F et V' u

linéaire de ¢ dans G. Nous allons définir - ey 1
M., ,(K) par unélément M de'M, ,(K) de .6 édl"lon
Mc (V) Mg (U) = My 5(V o U).
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