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Résumeé

Support de cours progressif pour é¢tudiant débutant ou confirmé, 1’ouvrage est aussi un
recueil de synthese pour professionnel désireux de se remettre a jour ou de consolider
Ses connaissances.

Le livre est un document de base complet sur 1’électronique analogique (basses
fréquences).

L’exposé part du dipole ¢électrique, des circuits et des théorémes généraux. Puis il
présente les quadripdles et développe les réponses d’un circuit électronique linéaire
avant de traiter les diodes et les transistors. Les différents amplificateurs sont ensuite
analyses (a transistors, différentiels, de puissance et opérationnels). Pour terminer sont
présentées des fonctions électroniques utiles au développement de systemes plus
complexes et le livre s’achéve sur ’analyse du fonctionnement interne de
I’amplificateur opérationnel.

Chaque chapitre comporte également une série d’exercices d’application corrigés.
Enfin, des problémes de synthése également corrigés complétent cette vue globale
cohérente sur les fondamentaux incontournables en électronique analogique.
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