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Certains convertisseurs électroniques de puissance sont
spécifiguement congus pour alimenter des équipements
sous une tension continue lissée. Par conséequent, |'aspect
filtrage implique nécessairement l'usage de composants
passifs auxiliaires (inductances et condensateurs).

Cet ouvrage traite des aspects techniques tels que la
séparation classique entre alimentations isolées et non
isolées, et la commutation douce au travers d'un
convertisseur particulier. Il répond au probléeme de la
régulation de la tension de sortie des alimentations a
découpage sous lI'angle de la modélisation et de I'obtention
de fonctions de transfert des alimentations a découpage.

Electronique de puissance pour [!'industrie et les
transports 3 propose une étude de cas d'une alimentation
isolée Flyback dont la conception complete est présentée :
les composants actifs et passifs sont dimensionnés sur la
base du cahier des charges fixé initialement. Une attention
particuliere est portée aux condensateurs de sortie du
convertisseur et a I'ensemble des organes environnants.

L’auteur

Maitre de conférences a l'université de technologie de
Compiegne, Nicolas Patin méne des recherches sur les
stratégies MLI pour les onduleurs embarques (vehicules
électriques et hybrides) ainsi que sur le vieillissement des
condensateurs éelectrolytiques.
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