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Destiné aux clientéles des programmes des technologies du batiment, des travaux
publics, de 'aménagement du territoire, des mines et des travaux de chantiers, cet
ouvrage a été congu avec le souci particulier de transmettre aux étudiants les concepts
mathématiques nécessaires a 'accomplissement de leurs futures taches. En plus de
consolider leurs connaissances acquises au secondaire, cette deuxieme édition met
notamment I'accent autant sur la modélisation et la résolution de problemes que sur
I'interprétation des résultats.

Mathématiques appliquées aux technologies du batiment et du territoire comporte de
nombreux outils pour favoriser la compréhension et l'intégration de la matiere :
remarques abondantes, procédures de résolution de problémes, nombreux exemples
résolus en détail, notes historiques illustrées et exercices variés.

Dans Modulo en ligne, les étudiants trouveront également des guides de préparation
a I'évaluation, des résumés des chapitres ainsi que des lexiques du vocabulaire intro-
duit dans chaque chapitre. Quant aux professeurs, on a prévu pour eux des tests de
dépistage, des activités de laboratoires avec Excel, le solutionnaire détaillé de tous les
exercices de l'ouvrage et des vidéos de mise a niveau et de consolidation des connais-
sances.

Voila qui fait de cet ouvrage un manuel d'apprentissage efficace et adapté aux attentes
particuliéres de la clientéle étudiante des programmes techniques.

André Ross est titulaire d’'un baccalauréat en pédagogie de I'Université Laval, d'un
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