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CALCUL NUMERIQUE
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Cours d’Analyse Numeérique
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Le Professeur A.SOUDANI est enseignant chercheur a
I'université Hadj-Lakhdar Batna depuis 1997; il est
titulaire d’un doctorat en physique énergétique
obtenu en 1996 de I'Institut National Polytechnique de
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Les méthodes d’analyse numérique interviennent pratiquement
dans tous les domaines des sciences et des sciences techniques.
Elles jouent un rdle essentiel dans la résolution des problémes liés
a lindustrie, a I'énergie et a I'environnement. La maitrise des
méthodes numérique est nécessaire pour concevoir et optimiser
des systéemes efficaces.

Ce polycopié pédagogique de Calcul Numérique présente les
"outils” de base de I’Analyse Numérique que tout étudiant en
. Licence ou en Master dans les domaines des sciences de la matiere
et des sciences techniques aura besoin dans sa formation.

Ce document pédagogique présente un recueil de dix chapitres qui
couvrent I'essentiel des programmes des étudiants des deux
systémes de formation (Ingénieur et/ou LMD). Chaque chapitra
expose de maniére didactique les principes généraux de la théori

avec des exemples d’application suivi d’une premiére séri

d’exercices destinée aux séances de travaux dirigés et un

deuxiéme série des problémes trés divers, donnée aux étudiant

comme devoir a domicile.

Ce document de calcul numérique sera suivi prochainement pa

une deuxiéme partie qui comporte un recueil d’exercices et de:

problémes corrigés d’analyse numérique.
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