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Les méthodes de détection de délauts basées sur l'utilisation de
modeles, développées depuis le début des années soixante-dix, onl
atteint aujourd’hui un degré de maturité sulfisant pour constituer
un corpus denseignement. Cet ouvrage permel une premiere
approche des méthodes les plus classiques utilisées pour la
détection-localisation de défauts sur un processus (défauts de

capteurs, d'actionneurs, voire du processus lui-méme).

Diagnostic des svstémes linéaires s’adresse aux étudiants — de niveau
maitrise, DEA, DESS ou troisieme année de formation d'ingénieur

souhaitant acquérir rapidement une premiére compétence dans ces
méthodes ainsi gu’aux enseignants désirant mettre en place une
formation dans ce domaine. Il intéresse aussi les ingénicurs

chargés du suivi de production de processus continus (chimie,

pétrochimie, réseaux de transport de fluide, minéralurgie...).
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