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La collection TECHNOSUP dirigée par Claude Chéze est une sélection d'ouvrages dans
toutes les disciplines, pour les filieres technologiques des enseignements supérieurs.

Niveau A Approche (éléments, résumés ou travaux dirigés) IUT - BTS - 187 cycle
Niveau B Bases (cours avec exercices et problémes résolus) IUP - Licence
Niveau C  Compléments {approfondissement, spécialisation) Ecoles d’ingénieurs, Master

L'ouvrage : niveau B (IUP - Licence)

Pour saffranchir des contraintes pratiques de I'expérimentation, cet ouvrage propose
une étude concréte de [€lectrotechnique en utilisant les résultats d’un simulateur gratuit
et simple d'utilisation, Psimdemo, largement utilisé dans le milieu professionnel.

Lelivre traite les thémes généraux de [€lectrotechnique : asservissements, comportement
des moteurs face aux charges mécaniques, convertisseurs statiques (hacheurs,
redresseurs, onduleurs, gradateurs), harmoniques (facteur de puissance et filtres),
comportement et commande des moteurs (variateurs scalaires et vectoriels de vitesse)
et numérisation des données,

Chaque chapitre aborde la problématique générale du sujet, puis propose rapidement
des expérimentations ou études permettant de s'approprier les notions traitées, Les
expérimentations se présentent sous forme de schémas €lectriques a analyser, A simuler,
ou des graphes et des valeurs numériques & interpréter, Elles sont systématiquement
suivies d'une solution, ce qui laisse le choix au lecteur de lire et comprendre simplement
le résultat d’une simulation (il n'a donc pas besoin d'ordinateur), ou de saisir lui-méme
a Iordinateur un schéma Clectrique, d’analyser les graphes obtenus, et méme de tester
une solution que I'auteur n'a pas envisagée. I1 peut donc également approfondir, 4 son
propre rythme et de fagon ludique, les sujets EVoqués. - ;

L'auteur :

Christophe Haouy, ancien éléve de ’l'Ecole Normale Supérieure de Cachan est agrégé de
physique appliquée et ingénieur de I'Ecole Supérieure d’Electronique de 'Ouest (ES.E.0). 1l
enseigne 'électrotechnique en STS qu lycée Baumont de Saint-Dié-des-Vosges.

Ilustration de couverture : Dessin de Léonard de Vicl. mam@
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