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La collection TECHNOSUP dirigée par Claude Cheze est une sélection d'ouvrages dans
toutes les disciplines, pour les filiéres technologiques des enseignements supérieurs.

Niveau A Approche (€lements, résumes ou travaux dirigés) [Initiation, mise a niveau
Niveau B Bases (cours avec exercices et problemes résolus) IUP - IUT - BTS
Niveau C Compléments (approfondissement, spécialisation) Ecoles d'ingénieurs, Maitrise

L'ouvrage (niveau B) :

L’ouvrage s’adresse aux étudiants en électronique et automatique des
différentes formations scientifiques et technologiques ou en formation
continue.

En un volume unique ouvrage développe les principales techniques de
représentation graphique utilisées en électronique et en automatique
(diagrammes et abaques), en s’attachant essentiellement a leur mise en
@uvre pratique.

Il précise les apports spécifiques et simplificateurs de chaque outil pour la
résolution et le calcul effectif des solutions de nombreux problémes (tels
ceux concernant les lignes de transmission, la stabilité des systemes...).
Bien que centré sur les applications physiques et la pratique du
graphique, il justifie toujours rigoureusement du point de vue
mathématique, les différentes techniques utilisées.

Il propose une quarantaine d’exercices et probleémes variés pour aider
P’étudiant & maitriser les techniques exposées et a se familiariser avec leur
mise en @uvre ; chaque exercice est effectivement corrigé suffisamment
en détail pour le prémunir contre les difficultés et les erreurs usuelles.

Les auteurs :

Jean Baillou est Professeur des Universités a I'lUT de Tours o il a créé le Département
GEIL. Il anime des recherches en composants et systémes de conversion d' énergie.
Gérard Chauvat est Maitre de conférences a I'IUT de Tours ou il enseigne les
mathématiques. Il est le concepteur du logiciel ORGE utilisé pour illustrer cet ouvrage.
Claude Pejot est Maitre de conférences a I'lUT de Tours oi il a dirigé de Département
GEIIL. 1 a effectué des travaux de recherche en imagerie médicale par ultrasons.

[llustration de couverture : Dessin de Léonard de Vinci.

782 ISBN 2-7298-1108-7



	1.pdf (p.1)
	2.pdf (p.2)
	3.pdf (p.3)
	4.pdf (p.4)
	5.pdf (p.5)
	img20230531_12561511.pdf (p.6)

