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COLLECTION ETAPES

’7' 7 Ce tome 4 de Regulation
& développe les différentes

i solutions utilisables
‘ Régulation en automatique avancée,
|

Tome 4
Correcteurs spécifiques,
régulation en temips discret

lorsque I'utilisation d'une
re’gulation PID n’est plus
satisfaisante.

Chaque chapitre traite
;_J des mises en ceuvre
industrielles sur les SNCC, avec des solutions
détaillees sous forme d’'exemples pratiques
et appuyées sur un exercice d'application.

Il aborde notamment les réalisations en temps
discret et le probléme de la robustesse des
boucles realisées.
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