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Les chapitres qui suivent, relatifs a la mécanique des fluides,
sont destinés aux seules classes PC et PSL
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Collection de sciences physiques

Cette collection de sciences physiques couvre
les nouveaux programmes des classes prépara-
toires aux grandes écoles mis en application a
la rentrée de septembre 1995 pour les classes de
premiére année et a celle de septembre 1996
pour les classes de seconde année. Elle est
entierement conforme a la lettre de ces pro-
grammes qui correspondent a une séparation
plus marquée des différentes filieres, lesquelles
apparaissent plus spécialisées que par le passé
et conduisent a un véritable choix d’orientation.
Cette diversification a permis d'alléger les pro-
grammes en les orientant et en les finalisant
davantage.

En continuité avec la réforme des lycées, les
aspects expérimentaux et qualitatifs sont
davantage pris en compte. Les développements
formels sont gommés au profit d'une analyse
plus physique mettant en évidence les para-
metres significatifs qui gouvernent les phéno-
meénes et soulignent les liens unificateurs. Dans
le méme esprit des notes historiques permettent
de mieux saisir la construction de I’édifice.
Egalement, l'utilisation de l'outil informatique
appuie cette démarche en permettant un test
direct et rapide des modéeles.

Le présent ouvrage s'adresse spécifiquement
aux étudiants des filieres MP¥, MP, PC*, PC,
PSI *, PSI et PT*, PT. S’appuyant sur le cours de
premiére année, l'ouvrage Ppropose une ap-
proche aussi simple et directe que possible des
phénoménes mécaniques.
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