&2 de boeck




Avant-propos

Premiére partie : Enoncés

1 Rappels
|1 Ralsonmetment et symbolisme mathématigques

L1 Eléments de logigue
1.1.2  Symbales de somination
.13  Démonstrations par récurmeice
.14 Graplhies
|||-i4~',l.'|:l|:l.'

2.1 L& premier degre

22 Le socond degré .

3 Exposants & radicaux

| P B P

1 Valeurs absolues

I
1.
L
L

]
.-
-

i Equations ¢ meguations

196  Sujtes arithmitiques, suites géometrigues
Fomwet inns

1.3.1 Fonctions et applcations

1.3.2 lmnge directe 2 iMAge PTG

1.3.3 Composithon et réciprodquass

Annlyse combinatoire :

41  Problomes de dénombrement

2 Propri i dies symboles o s binmtboires

|  Binome de Newton

[rigamommel rig

|

1.4

1.4

5.1 Caleul trigonometrigue
.2 Triangles

] 5.3 ["”Il-ll |iiELs el |||_|'-|||Ja|.' s 1 r'i;._'l|1|l LR 1S




Table dea matiems

1.6.4 Fonctions {eigofomet Flaues roeciproogiaes R ¢
1.6  Exponentielles ot logarithmes . . . ., . . . 14

2 _Compléments d'algitbre 133
ﬂ;] Nambres comiplexes . I
P 2.1.1  Forme algébrigque . ey e
i 2.1.2 Forme trigonometoigue .. 140
2.2 Polynomes . . ; et bar =5 . .« 14B
2.3 Fractions rationmnelles : M [

Algthre lindaire 155
3.1 Espaces vectoriels . . . . . .. ... ... M
3.1.1  Difinition — Combinaisons linéaires } . .« 1DB
3.1.2 ous-espaces vwrtoriels It "L
3.1.3 ®Buites libres, suites géndratrices, bases . « 101
3.1.4  Applientions lindsires A LG
Matrices — Opérations matricielles , . . e e 200
3.2.1 Pratigue du caleul matriciel , . . ; 170
3.22 Propri¢tis des opératbons matricielles . " i
Déterminants 3T : Tt e : |78
Rong dune matrice .. . . + : + &+ « = » : LBT
Inverse o une matrice . . . : : MR | |
Systemes o dgquations linéaires e . N 1 |
3.6.1 Systémesde Cramer . . . . - . - ¢ -4 =4+ + « 20
3.6.2 Svstemes homogénes s ] - 214
3.6.3 Svstémes gueloongues o] : . 218

Compléments de caleul matriciel 231
i.]1  Produit scalaire dans C" . . R . v
4.2 Matriees hermitiennes of unitaires "t At e
{4  Valeurs propres et vecteurs propres . | ] A |
4.4 Diagonalisation des matrices . | . . - ST
4.4.1 Diapooalbsatlom , , .. .. ... .. ....... 248
1.4.2 Mauatrites normales . . . . . . .. e -
4.4.3 Applications diverses . . . & . . ; 269
1.0 Formes quadratiques . . : i T ; 27

Calcul vectoriel dans "'espace euclidien 281
5.1  Addition et multiplication scalsire % 4 I . _ -
5 Froduoit soalaim, o e bl el sl oo Fa e
Produit vectoriel o ; : ..
Gl Définition et caleul .
5.4.2 Formule du douksle |lr|H.|.I.|.I.I veetoriel

2
wd

Prodduit mixteé . .
Exerciees mdlangds




Tabim _l:haﬁ Lr-amr:n

i Céoméirie analytique

6.1 Changement &e erafrdonnees cart fslennes

6.7  Coordonndes polaires
621 Coordonndespolaires planes
6§29 Coordonndes cylindriques
.23 Coordonnées spherigues
Happort il et oM _
Droites dans le plan ot -
6.4.1 Equations de |J.!L-Ltr,-i:|’fnna le plan
6.4.7 Distances .

[Droites ot plans dlang |'espece

£.5.1 Eqguations l-il'I droftes et plans dans I'espace

.52 Famsceaux de plans
f.5.3 Distances
G54 Angles .
f.55 Problémes oyl amges
6.6 Conlgues
6.7 Quadrigques
68 Plans et cylindres projetants

geconde partie :  Solutions
1 Rappels
Compléments d'algébre
Algibre linéaire
Compléments de caleul matriciel
Caleul vectoriel dans |'espace euclidien

Géométrie analytique

Bibliographie

Tablean de CONVErsion

Table des matibres




